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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej  specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace  wykonania
i odbioru robét zwigzanych z rozbiérkami i wyburzeniami w ramach realizacji zadania pn. ,Przebudowa wraz ze
zmiang sposobu uzytkowania istniejgcego budynku oraz budowa nowego budynku z przeznaczeniem na
Osrodek Wspierania Rodziny”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wyburzeniem i
rozbiorkg obiektéw budowlanych. Na terenie dziatki znajduje sie budynek gospodarczy, ktdry zostat
przeznaczony do rozbiorki. Projektuje sie rozbidrke starego ogrodzenia, starego zbiornika na Scieki, przedsionka
przy budynku oraz innych elementdw, ktére zostaty uwzglednione na rysunku projektu zagospodarowania terenu.
Ponadto projektuje sie rozbidrki wewnatrz istniejgcego budynku, zgodnie z czescig rysunkowa projektu.

W zwigzku z robotami rozbiérkowymi nalezy wywiez¢ na miejsce wskazane w dokumentacii lub przez Inzyniera
materiaty odpadowe w postaci gruzu i ztomu metalowego poza materiatami przeznaczonymi do ponownego
wbudowania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
ST ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robé6t
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST ,Wymagania ogéine” pkt
2.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,



- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robé6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Czynnosci wstepne

Roboty rozbiorkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich obiektow budowlanych, w stosunku do
ktdrych zostato to przewidziane w dokumentaciji projektowej. Obiekty znajdujace sie w pasie robot drogowych, nie
przeznaczone do usuniecia, powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty,
ktére maja by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.

5.3 Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreSlony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okre$lone w dokumentacji lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z dokumentacjg stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementdw nawierzchni, ogrodzen i elementdw bezpieczenstwa ruchu
znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w ST ,Roboty ziemne”.
Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do usunigcia stanowig elementy ubytkowanego uktadu komunikacyjnego
Wykonawca moze przystapi¢ do robét rozbidrkowych dopiero po zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2 Kontrola jakosci robét rozbiérkowych.

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoSci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych obiektach budowlanych oraz elementach
nawierzchni i ogrodzen powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT



7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw sg m, m2, mé oraz szt. elementéw rozbidrkowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuije:
* rozebranie i wyburzenie obiektow budowlanych,
» odwiezienie materiatu z rozbidrki,
» sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
» ewentualne zasypanie i zageszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunietych obiektach,
» usuniecie kamieni i blokéw skalnych,
» uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



