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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagangol@e odnosi i do wymagéa wspdlnych dla
poszczegodlnych wymagatechnicznych dotyexych wykonania i odbioru roboét, ktére zostamwykonane
w ramach zadania: ,REMONT DROGI POWIATOWEJ NR 1BM. BUSZOW”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanawczes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rigide
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpualicl.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Wymagania ogoélne natg rozumiet i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
D-M. 00.00.00 Wymagania ogolne
Kod CPV - 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budew
D-01.02.04 Rozbiérka nawierzchni asfaltowej, betesjooraz podbudowy
D-05.03.11. Frezowanie nawierzchni betonowej/bittamej
Kod CPV - 45200000-8 Roboty budowlane w zakresiezymierii ladowej i wodnej

D-02.01.01. Wykonanie wykopéw z transportem na adkt}

PODBUDOWY
D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego pochaalzekalnego (skata lita) stabilizowanego
mechanicznie 0/32 gr. 22 cm

NAWIERZCHNIE
D-05.03.05a. Warstwécieralna z AC11S 50/70 5 cm - jezdnia wraz z oozzsaiem i skropieniem (D-
04.03.01.)
D-05.03.05b. Warstwa wataca z AC16W 50/70 gr. 7 cm - jezdnia wraz z oczysmam i skropieniem (D-
04.03.01)

ROBOTY WYKO NCZENIOWE
D-06.03.01A. Pobocza z destruktu gr. 10 cm - makterrozbiérkil00% z dowozu

Niezalenie od postanowie zawartych w Danych Kontraktowych normy agéwowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznyethlstosowane przez Wykonagver jezyku polskim.

1.4. Okre&slenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy,
korpus ziemny, wzef).

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuugb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.4. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzohraz ze sposobem ich pokenia.
1.4.6. Korpus drogowy - nasyp lub taedz wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéw.
1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymelucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtych do przejmowania i rozkladania open od ruchu
na poditae gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigepdaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
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b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwy scieralmm a podbudow, zapewniajca
lepsze rozlgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa #iga do wyréwnania nieréwdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stlaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goOrnaes¢z podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.9. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.10.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjaniesi
przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.11.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z ni urzadzeh oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy isorOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atzen chronikcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.12.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapidw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zdey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.14Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
stuzacy do notowania zdar#e okoliczndci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania pobecénnej korespondencji technicznej pauizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe projektantem.

1.4.14.@ziennik robét — dokument przebiegu rob6t budowtdmgraz zdarzei okoliczncci zachodacych w
toku wykonywania rob6t - wydawany w przypadku nigtosenia przez wigciwy organ obowjzku
prowadzenia dziennika budowy.

1.4.15.Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowyclyzwaczona przez Zamawiaggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.16.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktna

1.4.17 Ksiazka obmiar6éw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez lyniera.

1.4.18.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przezyniera, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.19.Materialy - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robét, zgodne z Dokumentd®jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriera.

1.4.20. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagr@nia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego padczenia.

1.4.23.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
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1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze cz$¢ terenu budowy.

1.4.28.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebna calas¢ konstrukceyjm lub
technologicza, zdolp do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie me
poleg& na wykonywaniu rob6t zwranych z budow remontem, modernizagj przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonvykonanych robot, bezpiearswo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ Dokumentag Projektovs, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniapmawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy, dziennik budowy/robzjeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej
i jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyviair
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢hzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnosé robot z Dokumentaci Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkoskumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanowi cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera, ktéry podejmie decygjo wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fhnie § wazniejsze od wymiaréw okskonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z DokumentacProjektova i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STeds uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentacProjektova lub ST i
wplynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymdasthiepcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktwa az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.
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Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarmdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiec@eobot
w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekfiarizaciji
ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczdie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay ten
spos6b bezpiecastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktdrych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scideh okrélonych przez Iayniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovy.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazki
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégaiojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytam substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

Uwaga: Odpady nie nadajce s¢ do odzyskania powinny zosta@wywiezione na wi&ciwe wysypiska.
1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vemyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do rob6t bda mialy aprobat techniczia wydam przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a pekaczeniu robét ich
szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na uwycie tych materiatéw od wigiwych organdéw administracji patwowej.

1.5.8. Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape
whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzegehrinstalacii i uradzea w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomd Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpmwiadomi Irzyniera i zainteresowane wiadze orazihie
Z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkma instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglaweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawg a
wihascicielami nieruchomézi i dotyczicych korzystania z wiaskoi i drog wewrtrznych. Jednate, ani lrzynier
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdép one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéa sic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszeliézkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat Izyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spemnigje tych
warunkOw zostaly usuete z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oddrie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat
za napraw wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami Izyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda #apewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy | wdzenia aywane do robét
od daty rozpoczia do daty wydania potwierdzenia zékaenia robot przez hyniera.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamieirmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaédjilelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowa’ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikle lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknig wykonania
Projektu lub Specyfikacji dostarczonej przezyimera.
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1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy lyda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania
robét iflub wysokéé¢ kwoty, o ktdr nalery zwickszy¢ cerg kontraktovy.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkawgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawiyrierowi do zatwierdzenia, szczego6towe informacije
dotyczice proponowanegdrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyoateriatow jak réwniz
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtow z daneg@dia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwdoted wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatldw zezrédet miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentacgawierajca raporty z bad@
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpanstwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych materiatéw
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydclhymateriatow, dziemwy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskazalnzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olabie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgalizyska na to pisemzgod: Inzyniera.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robdt, ni te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezipniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktdrym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewigumnazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powmad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez iyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by pézniej zmieniany
bez zgody layniera.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane matedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalfyaawop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwolrnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Proflateriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzghdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwoérni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inzynier bkedzie miat zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/ kkdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadetych miejscach.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arpgcii
robot, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustéles wymienionych wyej dokumentach, spez
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidofyniera.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgim do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymienia& sprz:t niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdunozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego pkaeg
przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie mge by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowitany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wd i innych parametréw technicznycl$rodki
transportu nie spetniaje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatlow i wykonywanych rob6t, daagodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanyemepiWykonawe oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzewnplanie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera.

Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robOt zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladné.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementobot kzda oparte na
wymaganiach okionych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowes ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zymier uwzgkdni wyniki bada& materiatdw i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwéwiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwzam kweste.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera,
pod graha zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tyjpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji lyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jada@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pwupcy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz5¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowdé wykonania poszczegoélnych elementéw

robot,

— system (sposob i proce@diproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumashego Ilub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposéb oraz formm gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fempnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techyioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz uydzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i proceduar pomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uggze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robdét,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykadeem aby osignaé
zalazomg jakosé robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliylmier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowalayj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi Dekumentacji
Projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedlkne, Irnzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ygdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiagajymaganiom norm okstajacych
procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier tkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hbtod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzyma zyicie do robo6t badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@&ko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania pradyeéetych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodobistwem
wytypowane do bada

Inzynier bedzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez igniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez ktyniera/ lzda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposoOb zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie layniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowyeld# pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiajicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlakubadania, Wykonawca przedstawi nénpée ich wyniki
do akceptacji Iayniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane hkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatbw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produaeateriatéw powinien udzi€limu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonuic weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmez Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badania,ctzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wtasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na swgj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to lkynier oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatéw i rob6t z dokumentacprojektova i ST.

10
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Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtérnych lub dodatkowych bafla
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodg&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz whéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsks Normg lub
aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt. 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, k@a partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy/dziennik robét

Dziennik budowy/dziennik rob6t jest wymaganym dolentem prawnym obowzujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwjacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dmla czytelne,
dokonane trwattechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurmgebtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera programu zapewnienia ja@koi harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegélnych elementéw robat,

— przebieg robét, trudriei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed witrakcie wykonywania
robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediacone

Inzynierowi do ustosunkowaniagesi

Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.
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Wopis projektanta do dziennika budowy obligujexyimera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprmease w sposob eigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnobp lub certyfikaty zgodnéci materiatébw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikada Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ly
udostpnione na kade zyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesiopr6cz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ddla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do wiglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacy
Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni tzgm terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obewku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji kyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawtc
Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dhugasci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomna:ona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przez
Inzyniera.
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Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez mgniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotkid w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczeteda wykonane w sposOb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice modgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbiér robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagéinego pogpu robot.

Odbioru robaét dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolyd powiadomienia o tym fakcie gniera.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawiacgich
komplet wynikéw badé& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paoyiav konfrontacji z dokumentag;j
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czgciowego
robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiai@oiem na pgimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez kyniera zakéczenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzrneezwzez Zamawiagego w obecniei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
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dokumentéw, wynikdéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robét z dokumentacj
projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogkaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykamarobot
uzupetniagecych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aegowych lub robo6t uzupetnigych w
warstwie $cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsjze jakaé wykonywanych robét w poszczegéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehtiacy projektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentag projektows z naniesionymi zmianami,

2. inwentaryzagj geodezyjna powykonawgavszystkich robét, opracowana na aktualnym plagtaasyjno-
wysokaciowym, pokolorowanym, z wyliczeniem #oi Robét wykonanych w ramach umowy,

3. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw.igzupetniajce lub zamienne),

4. Dokumentagj geodezyjno-kartografican powykonawcz (umazliwiajaca naniesienie zmian na map
zasadnicg, do ewidencji gruntéw i budynkéw) pokolorowan

5. Uwagi i zalecenia Inwestora, zwlaszcza przy odl@orpbdt zanikajcych i ulegaicych zakryciu i
udokumentowanie jego zalagce

6. Receptury i ustalenia technologiczne.

7. Protokoty odbioréw cgsciowych i kaacowych.

8. Protokoly pomiarowe i §wiadectwa kontroli jakéci.

9. Rysunki i opisy uwiarygodnione przez Projektantagrwnika budowy i Inspektora nadzoru — operaty
geodezyjne i kaizki obmiaréw.

10. Powiadomienia odpowiednich instytucji wynikeg¢ z Prawa Budowlanego.

11. Wykaz zmian danych ewidencyjnych w celu aktualizazytkdw w ewidencji gruntéw.

12. Oswiadczenie kierownika budowy o doprowadzenie deayakgo stanu i porgdku terenu, a tale, w razie
korzystania z ulic,gsiedniej dziatki lub lokalu.

13. Kopie Dziennika Budowy i Ksige obmiaru, éwiadczenie Kierownika Budowy i Kierownika Rob6t.

14. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badlaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ.

15. Aprobaty techniczne, deklaracje zgoéeidub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow i urdzen
zgodnie z ST i PZJ.

16. Opinig technologiczna spogdzory na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

17. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wtacicielom uradzen.

18. Zaswiadczenia i ewentualny protokdt odbioru instytuzgwretrznych, wynikagce z prawa budowlanego
wraz z odpowiednimi decyzjami.

19. Karte gwarancyji obiektow i uradzer — nie dotyczy

20. Sprawozdania techniczne zawier:

21. Lokalizacg i zakres wykonywanych robét z podanienidio

22. Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumenBxgjjektowej przekazanej przez Inwestora,

23. Uwagi dotycace warunkéw realizacji robot,

24. Date rozpoczcia i zakdiczenia realizacji robot,

25. Przygotowanie rozliczenia koowego robét i sposzizenie operatu kolaudacyjnego, ktéry ma zawiera
umowe, oferg, umowy z podwykonawcami, harmonogram, tabele emgdwe rozliczeniowych, polis
ubezpieczeniow protokdt przekazania placu budowy, Program Zapewa Jakéci (PZJ), badania
materiatléw, recepty, wyniki pomiaréw: wyniki baddaboratoryjnych, deklaracje zgodwo materiatow,
aprobaty, sprawozdanie techniczne wykonawcy epiechniczi Laboratorium Drogowego, geodezyjn
inwentaryzacje powykonawgzrzyjeta do powiatowego zasobu geodezyjnego, edechniczi realizaciji
kontraktu, rozliczenie finansowe, potwierdzenie afaizenia odbioru robét, swiadczenia uprawnionych
kierownikdéw robét o wykonaniu zadania zgodnie zepizami.

14



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-M-00.00.00

26. i inne niezledne dokumenty wymagane przepisami.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaor zwizanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarove
ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstawy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] ldzie uwzgbdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowé:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- warta¢ zwytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Objazdy , przejazdy i organizacja ruchu

9.2.1. Koszt wybudowania objazdow / przejazdoéworganizacji ruchu obejmuje :

- opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi ingfgimi projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, oraz jego aktualizastpsownie do pogbu robdét,

- ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieag@va ruchu,

- oplaty za zajcia terenu

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni , ramp , chodnikow, kgawkow, barier, oznakowai
drenau,

- tymczasow przebudow urzadzen obcych

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacjiruchu obejmuje:
- oczyszczanie, przestawienie, prggier i usungcie tymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, bariewiatet,
- utrzymanie ptynsa ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- usun¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,
- naprawa i doprowadzenie do sf@rtwotnego wszelkich drog dojazdowychzsieych do
transportu technologicznego @tanowacych objazdy,
- doprowadzenie terenu do stanuym&ego.
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Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.

10.
1.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tdksinolity: Dz. U. z 2000 r. Nr 106 z poejszymi
Zmianami).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. zmieniajce rozporzdzenie w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszariawierajcego dane dotyaze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, po@42)

Rozporadzenie MSWIA z dnia 4 marca 1999 r. w sprawie wm@dgenia obowizku niektérych Polskich
Norm (Dz.U. Nr 22, poz. 209, z pdiejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifigkst jednolity: Dz. U. z 2004 r. Nr 204, po93B).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjagtograficzne (tekst jednolity 2000r, Nr 100,zpo
1086, z paniejszymi zmianami).

Rozporadzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie wadwm technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43zpd30).

. Rozporadzenie (We) Nr 2195/2002 Parlamentu EuropejskieBady z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie

Wspdlnego Stownika ZaméwigCPV)

Zakcznik | Wspdlny Stownik Zaméwie(CPV) Zob.: Rozporgzenie Komisji (WE) No 2151/2003 , Dz.U.
L 329 z 17 grudnia 2003 r.

Zakcznik Il Tabela Zbienosci Miedzy CPV | CPA 96 Zob.: Rozpadzenie Komisji (WE) No 2151/2003 ,
Dz.U. L 329 z 17 grudnia 2003 r.

10.Zatacznik 1l Tabela Zbignosci Miedzy CPV | CPC Prov. Zob.: Rozpadzenie Komisji (WE) No

2151/2003 , Dz.U. L 329 z 17 gruaén2003 r.
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