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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] \Sa wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wytyczeniem punktéw sytuacyjno-wysakowych elementoéw drég, przepustéw, obiektéw
mostowych i innych w ramach zadania:

,BUDOWA CHODNIKA WRAZ Z PRZEJBCIEM DLA PIESZYCH | PROGAMI ZWALNIAJACYMI W
CIAGU UL. LIPOWA (DROGA POWIATOWA NR 1411F) W M. ROANKI”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako DaainPrzetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych ze
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe;j.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroclka przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) wyznaczenie lokalizacji ugglzen, ktére musz by¢ wykonane przed uf@niem nawierzchni i podbudowy (
przewody sanitarne, studzienki rewizyjne, itp. ).

g) opracowanie pomiaru powykonawczego izenie operatu waodku,

h) wznowienie, wyznaczenie, a w szczegoélnych przypeldkestalenie granic pasa drogowego oraz stabiéizacj
granic znakami drogowymi typu ,PD” Pas drogowy -g(vdohczonego wzoru na rys. 1) na realizowanym

zadaniu(nie dotyczy)

i) zabezpieczenie punktow osnowy.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzegEnaczenia osi obiektu i punktéw wysékmwych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochgadnh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposolwiggaicy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkiiiie

dotyczy)

1.3.3.Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej,
Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej podleghjezwzgtdnej ochronie, a w przypadku konieczciazmiany
usytuowania lub regulacji, dokonywangstaraniem i na koszt Wykonawcy robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasinkpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padaw ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkafjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanghot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiaéej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugaici od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mig dtugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawierge
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bdywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéwboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oktone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #dia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projgkej, to powinien powiadordio tym Irzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinryg bmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
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projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zostan wykonane na Kkoszt
Zamawiajcedgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaa®Ego zoStan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét nale do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposOb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kdowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegdopomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie mze przekracz&500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowe;.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zeganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze psma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reper6éw roboczych nale okreslaé z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelaci podwaojry w nawgzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrédonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigdtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw nahy stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz
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geometrii trasy drogowej. Odlegib ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektovs.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéti@rzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawiertaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.

5.7. Wznowienie, wyznaczenie, a w szczegoélnych ppaglkach ustalenie granic pasa drogowego oraz
stabilizacja granic znakami drogowymi typu ,,PD”

Przed stabilizagjznakéw ,PD” Pas drogowy nate dokon& wznowienia, wyznaczeniatz ustalenia
potozenia punkéw granicznych - na podstawie danych waygth z waciwego terytorialnie G@odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej i zagifabwa¢ znakami granicznymi zgodnie z przepisami Prawa
Geodezyjnego i Kartograficznego.
W miejscach, gdzie granice pasa drogowego byhjlstatvane znakami granicznymi, a stwierdzono ichlgr
nalezy je uzupetn.
Znaki z napisem ,Pas drogowy” stabilizuje przy istniejcych geodezyjnych znakach granicznych
jako tzw. ,swiadki” wkopane na linii granicznej w pozycji piowej, zwrdcone napisem w kierunku jezdni.
Znaki PD naley wkopa w odlegtdci maksymalnie 30 cm od znaku granicznego.
Przed stabilizagjWykonawca sporziza projekt usytuowania znakOw na mapie zasadmeggjonizszych
zasad:
1. nie naley stabilizowa znakéw na terenach zabudowanych; w miejscach gdzie
- mog utrudni& korzystanie z nieruchordo sasiednich,
- przy chodnikach, kiedy istnieje zagemie dla aytkownikéw drég, w tym pieszych
- umieszczenie znakéw m® spowodowészkody w infrastrukturze lub szpéatoczenie
2. nie naley stabilizowa znakoéw przy istniecych zjazdach, w przypadku stwierdzenia utrutinmie
ruchu kotowym
3. lokalizacja znakéw ,,PD” na odcinkach prostychepg stabilizowa co ok. 100 metréw, w zataoici
od uksztaltowania terenu
4. w projekcie naley oznaczy znaki ,,PD”, ktorych nie naley stabilizowa& z podaniem powodu braku
mozliwosci stabilizacji znakéw ,,PD”
5. opracowany projekt rozmieszczenia znakéw, ptasdeny na mapie zasadniczej, nal@rzedstawd
Zamawiagcemu do akceptacji
Po dokonaniu stabilizacji natg wyniki umiesci¢ na aktualnej mapie zasadniczej w skali 1:100Qzkub
zgodh Zamawiajicego w innej skali. Na mapie najezaznacz§ obowhnzujacy kilometra drogi. Mag z
naniesionymi wynikami stabilizacji wraz z zaznadeem przebiegu granic prawnych pasa drogowegapale
przekazé Zamawiajcemu w wersji papierowej 2 egz. i na ptycie CDKplivg) — 2 egz.
W wyniku realizacji Zamawiagy otrzyma:
1.Mayg z naniesionymi wynikami stabilizacji wraz z zazeagiem przebiegu granic prawnych pasa
drogowego w wersji papierowej 2 egz. i na ptycie @k dwg) — 2 egz.
2. wykaz wspotrzdnych punktdw granicznych
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Rys. 1 Znak ,PD”

Stupek betonowy z betonu klasy C20/25 zbrojonegeztami ze stalizebrowanefrednicy 10 mm.
Wysokai¢ stupka 100 cm. przekrdj poprzeczny 12x12 cm,gmghy w gruncie na 50 cm (e ta
zabezpieczona lepikiem asfaltowym lub innym matenieizolacyjnym). Czs¢ wystapca ponad teren
pomalowana naétto z czarnym wyttoczonym z dwoch przeciwlegtyttos stupka napisem ,PAS

DROGOWY”

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,?,3,4,5,6,7)

zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest 1 km .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i punkidysokasciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
ochrona istnigjcych punktdw granicznych, w przypadku ich zniszézé&llykonawca odtworzy je na wlasny
koszt,
zmiany usytuowania lub regulacji punktéwngwowej osnowy geodezyjnej,
opracowanie pomiaru powykonawczego izaie materiatu z pomiaru wsmdku,
wznowienie, wyznaczenie, a w szczegoélnych przypellkestalenie granic pasa drogowego oraz
stabilizacja granic znakami drogowymi typu ,PD” Rsgowy(nie dotyczy)

Ptatna¢ rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nookw

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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