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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanigj (ST) 8 wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych z rozbiork elementow drég w ramach zadania: REMONT SKERDWANIA
DROGI POWIATOWEJ NR 1403F Z DROGPOWIATOWA NR 1365F W M. PLOMYKOWO

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowieé& Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i rigleja
stosowd w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuaHcl.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z rozbidrk
elementow drogowych i sieci podziemnych i obepgmozbidrie:
— nawierzchni asfaltowej,
— nawierzchni betonowej,
— podbudowy,
— kraweznikéw betonowych,

Uwaga:

Materiaty i gruz rozbiérkowy nie przewidziany do mmwnedgo wbudowania stanowi wilasto
Wykonawcy robét i odtransportowangdrie na jego skladowisko przy zachowaniu ugtéde.U. Nr 62 z dnia
20.06.2001 — Ustawa 628 z 27.04.2001 r. ,O odpddach

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drég mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:
- zurawie samochodowe,

— koparki i koparko-tadowarki,
— samochody eizarowe,

— palniki acetylenowe

— pity mechaniczne,

- zagszczarki,

- mioty pneumatyczne,

- koparki,

- frezarki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog i sieci uzbrigeobejmuj usunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z Dokotaep Projektows, ST lub wskazanych przezzyniera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okéeony
w ST lub przez Inyniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wtasndcia Wykonawcy, powinny by usungete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementdéw drogieci podziemnych znajdige sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nobnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ do uzyskania I 1,00 wg BN-77/8931-12

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetlnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i sieci
podziemnych powinno spetidi@mdpowiednie wymagania oktene w ST D-04.01.01 ,Koryto...".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbidrkelementow drég i sieci podziemnych jest:
dla rozbiorki warstw konstrukcji nawierzchni i choklow — m2 (metr kwadratowy),
dla rozbiérki krawgznikéw, obrzey — m (metr),
dla stupkéw i znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyageze podstawy ptatrsgei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw konstrukcji nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jej aycia, z ulgeniem na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki,

wyréwnanie podi@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw i obrzey:

odkopanie krawznikdw lub obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrki znakéw drogowych i stupkdw:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkdow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gmgzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.

2. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DANr 62 z 2001 roku poz. 628 ze zmianami).

3.

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczeg6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orazadeer bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 raka p181) — zat. nr 4.

4. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w~ sprawie bezpiecastwa i higieny pracy

podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2088 47 poz. 401, ze zmianami.)
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