D-10.04.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- ODWODNIENIA LINIOWE =
koryta odplywowe
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zadania
»Przebudowa drogi nr 1289F (ul. Pocztowa) w m. Witnica”, dz. nr 716/2, 1026/1, 1026/2, 1026/3

Inwestor: Powiat Gorzowski, ul. Pankiewicza 5-7, 66-400 Gorzow WIkp.,

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru  robot, zwigzanych wbudowaniem prefabrykowanych elementow
odwodnienia liniowego

1.3. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.4.  Zakres robot objetych ST

Roboty , ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i
majace na celu wbudowanie prefabrykowanych elementéw odwodnienia liniowego

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow 1 wykonywanych
robot oraz za ich zgodno$¢ z Projektem Technicznym, Specyfikacja Techniczng oraz
zaleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robdt sa podane w odrgbnej
Specyfikacji (ST.D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”).

1.6. Nazwy i kody

Kod CPV:

Grupa robot: 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;.

Klasa robot: 45220000-5  Roboty inzynieryjne i budowlane.

Kategoria robot: 45221110-6  Roboty budowlane w zakresie mostow.

Kod CPV:

Grupa robot: 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;.

Klasa robot: 45230000-8  Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow,

linii  komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie
terenu.

Kategoria robot: 45232451-8  Roboty odwadniajace i nawierzchniowe.

1.7. Okreslenia podstawowe
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Korytko odptywowe - element konstrukcyjny odwodnienia liniowego stuzacy do
odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni.

Ruszt szczelinowy - element zakrywajacy korytko odptywowe umozliwiajacy wplyw
wody opadowej do korytka oraz umozliwiajagcy przechodzenie przez odwodnienie
liniowe pojazdom kotowym.

MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy.

Jako korytka odplywowe do liniowego odwodnienia nalezy zastosowaé kanatly
rynnowe z polimerobetonu wykonane zgodnie z normg harmonizowang PN-EN
1433:2005/A1:2007 ,Kanaly odwadniajace nawierzchnie dla ruchu pieszego i
kotowego. Klasyfikacja, wymagania konstrukcyjne, badanie, znakowanie 1 ocena
zgodnosci ”

WYMAGANE WEASCIWOSCI FIZYKO-MECHANICZNE POLIMEROBETONU:

Lp | Wymaganie Jednostka Wymagana

. wartos¢

1. | Wytrzymato$¢ na $Sciskanie Rc MPa >90

2. | Wytrzymatos$¢ na rozciaganie przy MPa >22
zginaniu Rg

3. |Mrozoodporno$¢ cykl > 300

Materiat korytek musi zapewni¢ ich nienasigkliwos$¢, wspotczynnik chropowatosci
n=0,011, odpornos¢ na dziatanie wody morskiej, chlorku sodu, chlorku potasu w
catym zakresie stezen oraz siarczanu sodu, siarczanu potasu w calym zakresie stezen
do temp. 40°C a takze na wody grunowe.

2.2. Kanaly

Nalezy zastosowaé¢ korytka odplywowe bezspadkowe (0,0%) 0 konstrukcji
jednoczesciowej monolityczej nieklejonej (korytko + polimerobetonowy ruszt).
Maksymalna klasa obcigzen elementow bez opaski betonowej E600 (typ 1), z opaska
betonowag F900 (typ M - opaska z betonu min. C30/37 i grubos$ci min. 250mm).
Definicja klas obcigzenia wedtug PN-EN 1433:2005.

Przekrdj poprzeczny korytka w ksztatcie litery U, przektd] czynny 334 cm2 (dla
H=38cm), 409 cm2 (dla H=43cm) i 483 cm2 (dla H=48cm), szerokos¢ w s$wietle
150mm, dlugos¢ 1000mm, wymiary budowlane kanatow 280/210/1000mm,
430/210/1000mm oraz 480/210/1000mm. Powierzchnie stykowe korytek muszg by¢
wyposazone w zamki wkleste i wypukle oraz mozliwo$¢ zastosowania uszczelki
gumowe] na polaczeniach lub Kitu trwale elastycznego, mrozoodpornego.
Zabezpieczenie krawedzi elementow rewizyjnych musi zosta¢ zapewnione poprzez
zastosowanie listew zeliwnych.

Polimerobetonowe ruszty z otworami wykonane monolitycznie w klasie obcigzenia
F900 wraz z korytkiem powinny zapewnia¢ powierzchnie wlotu wody opadowej o
warto$ci min. 374 cm2 na kazdy metr dtugosci korytka.

Kazda studnia i korytko rewizyjne powinno by¢ zakryte rusztem szczelinowym z
zeliwa sferoidalnego o dtugosci 0,5m, w klasie E600 z mocowaniem na zaczep z
mozliwoscig zastosowania $ruby antykradziezowej jak i zatrzasku, w klasie F900 z
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mocowaniem na zatrzask. Powierzchnia wlotu wody przez rewizyjny ruszt
szczelinowy umozliwiajgca odpltyw wod opadowych musi wynosi¢ co najmniej 565
cm2 w klasie E600 i 579cm2 w klasie F900 na kazdy metr dtugosci korytka
odptywowego.

Przepustowo$¢ hydrauliczna najmniejszego kanatu przy min. spadku 0,2% powinna
wynosi¢ min. 15,5 [I/s] (spadek zalecany 0,5%).

Czyszczenie kanalu powinno by¢ mozliwe przez systemowe elementy rewizyjne oraz
studzienke odptywowa.

Wszystkie zastosowane korytka muszg posiada¢ oznakowanie CE. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akceptacj¢ Inzyniera.

2.3. Masy uszczelniajace

Spoiny mozna zalewac¢ lub wypeiac :

- masg silikonowa,

- dyspersyjnym kitem asfaltowo-kauczukowym np. Laterbit,
- innymi materiatami uszczelniajacymi, np. firmy SABA

2.4. Skladowanie

Kanaly odwadniajace mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji
lezacej jedno lub wielowarstwowo. Powierzchnia skladowania powinna by¢
utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane recznie i/lub mechanicznie. Roboty mozna wykonaé
przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Kanaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Powinny by¢ one utozone na
paletach lub krawedziakach. Powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem Iub
zniszczeniem. Poszczegblne warstwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy
przeklada¢ przektadkami np. drewnianymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonania odwodnienia liniowego nalezy wytyczy¢ o$ Scieku
zgodnie z dokumentacja. Lokalizacja korytek w planie i przekroju poprzecznym powinna
by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. Sposéb wbudowywania korytek odpltywowych
zaproponuje Wykonawca, z uwzglednieniem instrukcji Producenta wyrobu i uzyska
akceptacje Inzyniera. Wbudowywanie korytek powinno si¢ rozpoczyna¢ od najnizszej
rzednej (miejsca odprowadzenia). Warstwa nawierzchni przy korytku odptywowym
powinna by¢ ulozona od 3 do 5 mm wyzej niz korytko tacznie z rusztem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola, pomiary i badania

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ wymagane dokumenty,
dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu (Aprobaty Techniczne, certyfikaty
zgodnosci, deklaracje zgodnosci oraz wyniki badan , ewentualnie badania materiatéw
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wykonane przez dostawcow, itp.) Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan
Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot

w zakresie i1 z czestotliwoscig zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

W szczego6lnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rz¢dnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
statych punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscig do 0,2 cm.

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.

- badanie odchylenia osi kanatow,

- badanie i pomiary gabarytow wykonanej warstwy podtoza z betonu,

- sprawdzenia zgodno$ci z dokumentacja projektowa potozenia poszczegdlnych
elementow.

- badanie odchylania spadku kanatéw,

- sprawdzenia poprawnosci ulozenia kanatow.

- sprawdzenia prawidtowos$ci uszczelnienia ztaczy kanatow,

- sprawdzenia rzednych posadowienia elementéw odwodnienia

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0.1 cm

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ = 1 cm

- odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé¢ + 1 cm

- odchylenie kanalu w planie, odchylenie odlegto$ci osi ulozenia kanatu od osi kanatu
ostalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 1 mm

- odchylenie spadku utoZzonego kanalu do przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczac 0.1%

- rzedne ktatek Sciekowych pokryw skrzynek ostonowych studzienek powinny by¢
wykonane z doktadnos$cig do =2 mm

7. OBMIAR ROBOT

W przypadku wykonywania obmiaru rob6t wg. niniejszej ST jednostka obmiaru jest [mb]
wykonanego 1 odebranego kanatu odwadniajacego liniowego.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie uszczelnien ztgczy korytek odwadniajgcych

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod korytkami,

- wykonanie fawy betonowej pod korytkami,

- wykonanie warstwy odcuinajacej z pisaku pod tawa

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokot
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglednia zakup i1 dostarczenie na budowe kanalu oraz innych
niezb¢dnych czynnikdéw produkcji, wyznaczenie linii prowadzacej, wykonanie podtoza,
ustawienie kanatow, zabudowa i wypelnienie spoin, oczyszczenie stanowiska pracy. W
cenie jednostkowe] mieszcza si¢ rOwniez koszty badan, a takze ubytki i odpady, oraz
oznakowanie i zabezpieczenie robot.
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